c € Deklaracja WE z wykonanej ustugi. Dtr, dokumentacja techniczno — ruchowa

@ A

UWAGA! Urzadzenie moze podlacza¢ lub obslugiwa¢ wylacznie
osoba dysponujgca zawodowymi uprawnieniami elektrycznymi,
podzespoly wewnatrz obudowy sgq pod napi¢ciem 230/400V!

RDC160 I RDC330 PPM Phase pulse modulation. FAZOWY REGULATOR OBROTOW 0-100% SILNIKA PRADU STALEGO DO
11(20)kW do 15(26)kW do 23(40)kW oraz do 35(60)kW. BARDZO tAGODNY SOFTSTART.

Cechy, dane techniczne urzadzenia RDC160/RDC330:

Obstuguje silniki:

Napiecie pracy U(n) [V]:

Napiecie wyjsciowe U(o) [V]:
Napiecie wzbudnicy, bocznikaU(g) [V]:
Strata mocy maksymalnej A[U%]:
Nieliniowos¢ PLC 0-10V U[%]:
U(ac) [kV]:

Prad maksymalny I(m) [A]:

Prad w piku [(tsm) [KA] t<20[ms]:
Prad znamionowy I(n) [A]:

Moc silnikowa czynna P(s) [kW]:
Moc softstart P(soft) [kW]:

Rampa startowa t(on) [s]:

Sterowanie:

Wskaznik 3 cyfry +/15%:
Emc(zaciski)=<[dBuV]:
Kategoria, Klasa:
Temperatury pracy [2C]:
Zabezp. termiczne: t[2C]:
Ciezar [kg]:

Listwa zaciskowa [mm?2]:
Stopien ochrony IP:

Wymiary [mm]:

DC szeregowe, bocznikowe, magnesowe
230/400

DC, 0-180-225V lub 390V

230 lub 400V

+/-3-6

+/-10

1,6

160/330

6
160/330
2-15kW / 26kW.

0,05-18

1-2-5

gatka, PLC, 0-10V, ogranicznik pradu, opcja-tacho-
pradniczka

tak

40
DC22/23
-10+40
115

1,5

6

41

360x200x160

Phase pulse modulation. Regulatory - softstartery silnikéw elektrycznych jednofazowych pradu statego. taczenie z
silnikiem 5 przewodami ala2 + b1lb2 + PE. Urzadzenia przeznaczone sg do regulacji obrotow wszelkiego rodzaju
napedow technologicznych wykorzystujgcych maszyny pradu statego bocznikowe, szeregowe i szeregowo-boczni-
kowe. Aparatem mozna sterowac¢ wszelkiego rodzaju obrabiarki, frezarki, tokarki, wiertarki, maszyny, posuwy,
traki, zwijarki nici, folii, blachy, mieszadta, emulgatory, wozki, bieznie elektryczne, wentylatory oraz wiele innych

napedéw.
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Regulacja obrotéw silnikéw DC 0-180-400V.
Regulacja posuwdw, napedow oraz wrzecion.
Sterowania stanowisk testowania alternatoréw.
Sterowania stanowisk testowania skrzyn biegow.
tagodny rozruch napedoéw technologicznych.
Tachometryczna doktadna stabilizacja obrotow.
Oszczednosci zuzycia energii nawet do 70%.
Staty moment obrotowy przy réznych obrotach.

Urzadzenia posiadajg wejscie 0-10V PLC oraz przektfadnikowg dynamiczng regulowang kontrole pradu silnika, ktéra
podnosi napiecie podczas zwiekszania obcigzenia. Sprzezenie zwrotne powoduje stabilizacje obrotdw napedu. Po-
nadto jest mozliwos¢ dotaczenia pradnicy tachometrycznej do stabilizacji obrotow. Aparaty posiadajg zabezpiecze-
nie temperaturowe silnika i regulatora oraz ustawiany soft-start. Mimo zastosowania wentylatora uzyskano stopien
szczelnosci IP-41.

Ptyta synchronizacji regulatora
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A UWAGA! Uklad zasilania bezwzglednie musi zawiera¢ rozlgcznik gltéwny oraz stosowne zabezpieczenia.
Maksymalne zabezpieczenie B20A. Zatrzymywanie silnika wej$ciem sterujgcym nie powoduje catkowitego odcigcia
zasilania w obwodzie napedu ! Napigcie na regulator wolno poda¢ WYLACZNIE po zamknigciu uktadu w rozdzielnicy lub
obudowie. UZWOIJENIA silnika musza by¢ sprawdzone pod wzgledem rezystancji cewek oraz izolacji. TERMIK uzwojen
silnika musi by¢ podlaczony. Fabrycznie zamontowany mostek stuzy wytacznie do celow rozruchowych — uruchomienia.

RADIATOR obowigzkowo ma by¢ podtaczony do przewodu PE lub PEN sieci energetyczne;.
UWAGA! Przy nagrzewaniu si¢ radiatora uktadu ponad 90° nalezy zapewni¢ odpowiednie chtodzenie poprzez
nawiercenie stosownych otworow. Urzadzenia NIE WOLNO instalowac w strefach zagrozonych wybuchem lub pozarem !!!

A UWAGA! Aparat nie rozdziela galwanicznie sieci energetycznej od obwodow silnika. Pod Zadnym
pozorem ktéregokolwiek z biegunow silnika nie mozna taczyé z przewodem neutralnym sieci
energetycznej N(0) lub przewodem ochronnym PE. Urzadzenie do pracy wylacznie pod nadzorem.
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URUCHOMIENIE,

ij . Sprawdzi¢ rezystancje izolacji silnika, ktéra powinna wynosi¢ ponad 1[MQ].

. Sprawdzi¢ rezystancje cewek twornika, musza mie¢ wigcej niz 2-20[€2].
. Sprawdzi¢ rezystancje cewek wzbudzenia, musza mie¢ wigcej niz kilkanascie [Q].
Podlaczy¢ radiator urzadzenia do przewodu PE (0) [zo6ttozielony] sieci energetyczne;.
Podlaczy¢ plytke do zasilania nie zapominajac o przewodzie N (0 robocze0 [niebieski] sieci energetyczne;.
Podlaczy¢ uzwojenie wzbudzenia silnika, statoru.
Podlaczy¢ silnik, przez stosowne zabezpieczenie i amperomierz.
ZAMKNAC obudowe urzadzenia przed podaniem napiecia zasilajacego, regulacji wewnatrz dokonywaé po odtaczeniu
napigcia.

e  Sprawdzi¢ czy plynie prad w obwodzie cewek wzbudzenia silnika.
e  Galke regulacji obrotow oraz period ustawic¢ na 0%, startu na 5[s] i zataczy¢ zasilanie.
e Bardzo wolno odkreca¢ gatke obrotow obserwujac dziatanie silnika i wskazania amperomierzy.
e  Prad rozruchowy nie moze przekroczy¢ pradu maksymalnego regulatora i 5x silnika.
e  Prad regulacji obrotéw nie moze przekroczy¢ 1,3x pradu znamionowego silnika.
e  Zdja¢ mostek (zworke), zalozy¢ czujnik kontroli temperatury na obudowie silnika i podtaczy¢ do regulatora (zacisk TERMIK).
e Ustawi¢ zadane minimalne na ptycie gldwnej oraz liniowo$¢ PLC.
e  Dowolny przewod fazowy od strony zasilania obowigzkowo ma przechodzi¢ przez cewke czujnika pradowego.
e Ustawi¢ potencjometr period (ogranicznik pradowy) na zadane sprzg¢zenie zwrotne dla stabilizacji obrotow.
SPRAWDZENIE URZADZENIA DATA BADANIA JEST IDENTYCZNA JAK DATA WYSYLKI NA PACZCE.
Wyniki badan uzyskane podczas uruchomienia mieszcza si¢ w ponizszych granicach:
Lp Badanie Jedn. Wynik Ocena. Aparat. Nr fabr. Uwagi.
1 R(L-PE) GQ 4-6,5 | +dodatnia UT-502 3080547483 | Przy U=2,5kV/1min. Bezp. Zataczone.
2 Zwarcie w silniku Stosowny pozyty | + dodatnia - - Zabezpiepzenie wylaczyto obwod
bezpiecznik Zzw. Zrodia zasilania 0,5 Q.
winy
3 Temperatura rad. °C 50-60| + dodatnia M890G 12308 Przy I=10A
4 Zabezp. termiczne °C 113 - - - Warto$¢ zamontowana.
5 EMC 0,15-30MHz dBpv 0,<40 + dodatnia AT5010 3000161 Przy ' obrotow. Zinput=50Q.
Lp Badanie Jedn. Wynik 50% obr. Wynik 100% obr. Ocena Aparat. Nr fabr.
1 Usk(L1)-N \% 115-125 DC 210-215 DC + dodatnia UNI-T UT801 0046711
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W przypadku zaistnienia koniecznosci badania nalezy uzupehi¢ zgodnie z PN-EN 60947-1-8.
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Schemat podtgczenia separacji optycznej




UWAGA! Jezeli sterownik PLC oraz powyzszy przetwornik zasilane sa z wykorzystaniem rozne;j
masy, odrebnych wytacznikow RCD lub pomigedzy masami wystepuje potencjatl, uklady w torze 0-
10V nalezy rozdzieli¢ separatorem optycznym. Masy w takich przypadkach nie moga by¢
potaczone galwanicznie. Masa 0-10V jest polaczona z przewodem neutralnym N(0) sieci

energetycznej.
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Schemat podtgczenia 0-10V i pradniczki tachometrycznej



DEKLARACJA WE ZGODNOSCI Z NORMAMI

1. Model produktu/produkt (numer produktu, typu, partii lub serii): softstart SILNIKA RDC160 i RDC330 torowy, obudowa IP-41 + miernik.
2. Nazwa i adres producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela: AVO technika Sp. z 0. 0. Warszawa.
3. Deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wylaczng odpowiedzialno$¢ producenta, pod warunkiem poprawnego podiaczenia przez Instalatora
oraz wykonania pomiar6w.
4. Przedmiot deklaracji (identytikacja produktu umozliwiajaca odtworzenie jego historii; moze zawiera¢ obraz barwny wystarczajaco wyrazny,
kiedy konieczne jest zidentyfikowanie sprzetu elektrycznego): zdjecie na stronie 1.
5. Wymieniony powyzej przedmiot niniejszej deklaracji jest zgodny z odnosnymi wymaganiami unijnego prawodawstwa harmonizacyjnego:
LVD2014/35/UE oraz EMC, 2014/30/UE - artykut 2, punk?2 ust d.
6. Odniesienia do odno$nych norm zharmonizowanych, ktére zastosowano, lub do innych specytikacji technicznych,
w stosunku do ktorych deklarowana jest zgodno$¢: PN-EN 60947, PN-EN 61439 i PN-HD 60364 z p/z
7. Informacje dodatkowe: Urzadzenia sa aparatami pradu przemiennego z zespolem prostowniczym, badane sg zatem na podstawie norm IEC-947-4-2,9.1.2, PN-EN 61439,
PN-HD 60364 oraz norm pokrewnych. Przyrosty temperatury, wtasciwos$ci dielektryczne, zdolno$¢ dziatania oraz stan zwarciowy, prawidlowe. Urzadzenie pracuje przy
czestotliwosciach ponizej 9 kHz i zgodnie z przepisami PN-EN 60947-1-7.3.3.2.1 z p/z nie podlega testom kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC na emisj¢. Badania
EMC zgodnie z EN60947-4-9.3.5.1.1 Tabela-14 na zaciskach aparatu prawidtowe.
Urzadzenie wykonano na zaméwienie Nabywcy w formie ustugi. Oswiadczenie wydajemy pod warunkiem, ze uktad moze by¢ podtaczany i uruchamiany jedynie przez
osobg posiadajaca odpowiednie uprawnienia elektryczne. Ustawa z dn. 10.04.1997 r.- Prawo energetyczne (Dz. U. Nr 54 z 4.06.1997 r. poz. 348 z p/z) oraz Rozporzadzenie
Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej w sprawie wymagan kwalifikacyjnych (Dz. U. Nr 89 z 28.04.2003 r. poz. 828 z p/z). AVO technika Sp. z o. 0. nie ma
mozliwosci wykonania pomiaréw i badan po podiaczeniu urzadzenia przez nabywce. Zatem zgodnie z Art. 449.3. § 112 USTAWY dnia 23 kwietnia 1964 r. Kodeks cywilny
(Dz. U. z 1964 r.Nr 16, poz. 93 z p/z) za podiaczane odbiorniki odpowiedzialno$¢ ponosi instalator komponentu.
Podpisano w imieniu:
(imi¢ i nazwisko, stanowisko): Robert Pawet Rudnicki Prezes Zarzadu
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Podpis producenta

AWAGA\! Urzadzenie opracowano w spotce AVO technika. Posiada oryginalny uktad potaczen czgsci
elektronicznych nie wystepujacy w innych opracowaniach. Prawa autorskie urzadzenia chronione sa umowa miedzy
R. Rudnickim a spo6tka AVO technika. Proby kopiowania urzadzen $cigane beda z nalezytg starannoscia wraz z

whiesieniem pozwu odszkodowawczego.

UWAGA! Zuzytych urzadzen produkcji AVO nie wolno wyrzucaé do altany $mietnikowe;. .‘
Aparature oraz opakowania nalezy odda¢ do recyklingu. Dbajac o Srodowisko karton
z urzadzeniem wypehiono czystymi, mielonymi odpadami biura naszego zaktadu. ' ‘
Do przesytki dodajemy odpady powstate w trakcie wykonania ushugi. ‘ ’

Zamawiajacy zobowigzuje si¢ do przekazania w/w odpadéw firmie recyklingowe;j.

Dokument do pobrania na avotechnika.pl
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