C E Deklaracja WE z wykonanej ustugi. Dtr, dokumentacja techniczno — ruchowa

UWAGA! Urzadzenie moze podlaczac¢ lub obstugiwa¢ wylacznie osoba
dysponujaca zawodowymi uprawnieniami elektrycznymi,
podzespoly wewnatrz obudowy s3a pod napieciem 230/400V!
RT90 PPM Phase pulse modulation. 3 FAZOWY REGULATOR OBROTOW 0-70/100% WENTYLATORA,
MIESZALNIKA, WIROWKI, EMULGATORA, WIBRATORA, REKUPERATORA,BARDZO tAGODNY
SOFTSTART PRZEKLADNI, TRAKOW, TOKAREK, FREZAREK, WIERTAREK I INNYCH MASZYN,
SILNIKI GWIAZDOWE DO 15 kW ORAZ TROJKATOWE DO 23kW. TYRATOR.
Przed zamowieniem nalezy wybraé wersje urzqdzenia 230V lub 400V.

Cechy, dane techniczne urzadzenia:

Obstuguje silniki: A400V

Napiecie pracy U(n) [V]: 3x230/400
0-3x170/330 bypass

Napiecie wyjsciowe U(o) [V]: 225/390

U(ac) [kV]: 1,6

Rownomierno$¢ miedzyfazowa U[%]: +/-5

Straty mocy przy petnym nasyceniu (Bypass) AU(%): 3-6

Réwnomiernos¢ U(PLC)/U(o) U[%]: +/-10
Prad maksymalny I(m) [A]: 90
Prad w piku I(tsm) [KA] t<20[ms]: 2,7
Prad znamionowy I(n) [A]: 90
Moc silnikowa czynna P(s) [kW]: Y15, A23
Moc silnikowa pozorna S(s) [kVA]: 14/23
Moc softstart P(soft) [kW]: 0,05-12
Wsp. cos(db) x sprawnosé(n): 0,9x0,8
Rampa startowa t(on) [s]: 1-2-5
0-10V, tachopradnica,
Sterowanie: ogranicznik, gatka
Wskaznik 3 cyfry +/15%: tak
Emc(zaciski)=<[dBuV]: 40
Kategoria, Klasa: AC53a/b, A/B,
Zabezp. termiczne: t[2C]: 115
Ciezar [kg]: 8,5/9,5
Stopien ochrony IP: 41
300x230x160 bez gatek i
Wymiary [mm]: dtawnic (G3031)

W poréownaniu do typowych falownikow urzadzenia sg bezawaryjne, odporne na przecigzenia do 3x100A oraz
warunki atmosferyczne. Przemystowe regulatory obrotow 0-100% - softstartery wentylatorow elektrycznych.
Laczenie z silnikiem UVW + N + PE (ochronny) lub 7 przewodami ulvlwl + u2v2w2 + PE (ochronny) dla
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silnikdw potaczonych w trojkat. Aparat posiada wbudowane zabezpieczenia temperaturowe oraz kontrole
pradu pobieranego przez silnik. Urzadzenia przeznaczone sg do regulacji obrotéw m/in. bezposrednich wen-
tylatoréw, nawiewow, rekuperatorow, dmuchaw, nagrzewnic z odpowiednim zapasem mocy silnika, mieszal-
nikéw bezposrednich, emulgatoréw bezposrednich, wiréwek bebnowych bezposrednich poziomych oraz po-
dobnych napedow. Urzadzenia posiadajg 1, 2 1 5 sekundowy tagodny rozruch typu soft - start. Urzagdzenie
steruje silnik podobnie do transformatorowego regulatora predko$ci obrotowej. Bardzo dobrze sprawdzaja si¢
przy regulacji napedow nie wymagajacych precyzyjnego ustawienia obrotow.

1) Sterowanie, regulacja i softstart wentylatoréw, wirdéwek oraz mieszadet.

2) Sterowania stanowisk testowania alternatorow oraz skrzyn biegow.

3) Zyski zwigzane z oszczgdnoS$cig energii elektrycznej dla wentylacji do 70%.

4) Swieze powietrze przy utrzymaniu ciepta w lokalu, co daje kolejne oszczednosci.
5) Lagodny rozruch zmniejsza zuzycie mechaniczne napedow i przektadni.

6) Z pradniczka tachometryczng regulacja trakow, taSmociggow oraz wozkow.

Wytacznie do tagodnego rozruchu soft-start przy uktadach przektadniowych, tokarkach, wiertarkach, frezar-
kach, kompresorach. Do uruchamiania maszyn zasilanych z inwerterow, pradnic i generatorow o sinusoidal-
nym przebiegu wyjsciowym. Do tagodnego podjezdzania przy zasilaniu napedoéw bram, suwnic, wozkow i
drzwi rozsuwanych. Aparat reguluje obroty poprzez cykliczne wylaczanie 1 zataczanie silnika 100 razy na
sekunde. Urzadzenia posiadajg wejscie 0-10V PLC oraz przektadnikowa dynamiczng regulowang kontrole
pradu silnika, ktora podnosi napi¢cie podczas zwigkszania obcigzenia. Aparat podnosi napi¢cie roéwniez gdy
silnik jest na progu zwyzki pragdowej, do obrotdw ponad ten prog. Dla stabilizacji obrotéw urzadzenie mozna
sterowa¢ pradniczka tachometryczng o dowolnym napieciu wyjsciowym. Mozna wtedy napedzaé traki, ta-
sSmowe, posuwy 1 podobne napg¢dy. Urzadzenie posiada specjalnie wyprofilowany powietrzny kanat chto-
dzacy. Mimo zastosowania wentylatora uzyskano stopien szczelnosci IP-41.

Ogolny schemat podlaczenia sterownika silnik gwiazdowy:
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Ogolny schemat podlaczenia sterownika silnik tréojkatowy:
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URUCHOMIENIE:

. Sprawdzi¢ rezystancje izolacji silnika, ktéra powinna wynosi¢ ponad 1[MQ].
A . Sprawdzi¢ rezystancje cewek twornika, musza mie¢ wigcej niz 2-20[€Q].
. Sprawdzi¢ rezystancje cewek wzbudzenia, muszg mie¢ wigcej niz kilkanascie [Q].
Podtaczy¢ radiator urzadzenia do przewodu PE (0) [zottozielony] sieci energetyczne;j.
Podtaczy¢ ptytke do zasilania nie zapominajac o przewodzie N (0 robocze0 [niebieski] sieci energetyczne;.
Podtaczy¢ uzwojenie wzbudzenia silnika, statoru.
Podtaczy¢ silnik, przez stosowne zabezpieczenie i amperomierz.
ZAMKNAC obudowe urzadzenia przed podaniem napiecia zasilajacego, regulacji wewnatrz dokonywaé po odtaczeniu napiecia.
Gatke regulacji obrotéw oraz period ustawic¢ na 0%, startu na 5[s] i zatgczy¢ zasilanie.
Bardzo wolno odkrgca¢ gatke obrotow obserwujac dziatanie silnika i wskazania amperomierzy.
Prad rozruchowy nie moze przekroczy¢ pradu maksymalnego regulatora i 5x silnika.
Prad regulacji obrotow nie moze przekroczy¢ 1,3x pradu znamionowego silnika.
Zdja¢ mostek (zworke), zatozy¢ czujnik kontroli temperatury na obudowie silnika i podiaczy¢ do regulatora (zacisk TERMIK).
Ustawi¢ zadane minimalne na ptycie gtéwnej oraz liniowos¢ PLC.
Dowolny przewod fazowy od strony zasilania obowigzkowo ma przechodzi¢ przez cewke czujnika pradowego.
Ustawi¢ potencjometr period (ogranicznik pradowy) na zadane sprz¢zenie zwrotne dla stabilizacji obrotow.
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Rozmieszczenie regulatorow plyty synchronizacji
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Niektore silniki charakteryzuja zwyzka pradu po podaniu napigcia ponad 160-180V wzgledem przewodu N(0). Dla tych silnikow
w regulatorze przewidziano ograniczenie napi¢cia maksymalnego do wspomnianej wezesniej wartosci. Daje to mozliwos¢ regulacji

ptynnej w zakresie 70-90%. Dla uzyskania pelnej mocy zalacza si¢ przycisk ,,BYPASS”.

UWAGA! Uktlad zasilania bezwzglednie musi zawiera¢ roztacznik glowny oraz stosowne zabezpieczenia przeciazeniowe — pradowe (termik).
Wylacznik zwarciowo-przecigzeniowy stosowny do mocy silnika i regulatora. Zatrzymywanie silnika wejsciem sterujagcym nie powoduje
catkowitego odcigcia zasilania w obwodzie napedu ! Napiecie na regulator wolno podaé WYLACZNIE po zamknigciu uktadu w rozdzielnicy
lub obudowie. URZADZENIE PRZEZNACZONE DO PRACY POD NADZOREM.
RADIATOR obowigzkowo ma by¢ podiaczony do przewodu PE lub PEN sieci energetyczne;.
UWAGA! Przy nagrzewaniu si¢ radiatora uktadu ponad 90° nalezy zapewni¢ odpowiednie chlodzenie poprzez nawiercenie
stosownych otworow. Urzadzenia NIE WOLNO instalowa¢ w strefach zagrozonych wybuchem lub pozarem !!!
Wentylator niektorych silnikow elektrycznych jest niewydolny przy niskich obrotach. Jezeli silnik grzeje si¢ nalezy
zainstalowa¢ na nim czujnik temperatury KSDA i podlaczy¢ do regulatora na niebieskich zaciskach w miejsce mostka.
Wskazane jest takze zainstalowanie dodatkowego wentylatora na regulowanym silniku.

PROTOKOL Z FABRYCZNYCH POMIAROW URZADZENIA
SPRAWDZENIE URZADZENIA DATA BADANIA JEST IDENTYCZNA JAK DATA WYSYLKI NA PACZCE.

Wyniki badan uzyskane podczas uruchomienia mieszcza si¢ w ponizszych granicach:

Lp Badanie Jedn. Wynik Ocena. Aparat. Nr fabr. Uwagi.

1 R(L-L) GQ 4-6,5 | + dodatnia UNI-T UT502 3080547483 | Przy U=2,5kV/1min. bezp odlaczone.

2 R(L-PE) GQ 4-6,5 | +dodatnia UT-502 3080547483 | Przy U=2,5kV/Imin. Bezp. Zalaczone.

3 Zwarcie w silniku Bezpiecznik | 10 + dodatnia - - Zabezpieczenie wylgczyto obwod
32A-B Zzw. Zrodta zasilania 0,5 Q.

4 Temperatura rad. °C 30-40 | + dodatnia M890G 12308 Przy 1=3x50A

5 Zabezp. termiczne °C 103 - - - Warto$¢ zamontowana.

6 EMC 0,15-30MHz dBuVv 0,<40 + dodatnia AT5010 3000161 Przy ' obrotow. Zinput=50Q.

Lp Badanie Jedn. Wynik 50% obr. Wynik 100% obr. Ocena Aparat. Nr fabr.

1 Usk(L1)-N \% 115-125(250) | 210-225(392) + dodatnia UNI-T UT801 0046711

2 Usk(L2-N) \ 115-125(250) | 210-226(392) + dodatnia UNI-T UT801 0046711

3 Usk(L3-N) \% 115-125(250) | 210-225(392) + dodatnia UNI-T UT801 0046711
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Schemat podtgczenia 0-10V i pradniczki tachometrycznej
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Schemat podtgczenia separacji optycznej
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UWAGA! Jezeli sterownik PLC oraz powyzszy przetwornik zasilane sa z wykorzystaniem r6znej masy,
odrebnych wylacznikow RCD lub pomiedzy masami wystepuje potencjal, uklady w torze 0-10V
nalezy rozdzieli¢ separatorem optycznym. Masy w takich przypadkach nie mogg by¢ polaczone
galwanicznie. Masa 0-10V jest polaczona z przewodem neutralnym N(0) sieci energetycznej.
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Podlaczenie zdalnego sterowania PK1
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DEKLARACJA WE ZGODNOSCI Z NORMAMI

1. Model produktu/produkt (numer produktu, typu, partii lub serii): softstart 3 fazowy RT90, 3 torowy, obudowa IP-20.

2. Nazwa i adres producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela: AVO technika Sp. z 0. 0. Warszawa.

3. Deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wylaczna odpowiedzialno$¢ producenta, pod warunkiem poprawnego podtaczenia przez Instalatora oraz

wykonania pomiarow.

4. Przedmiot deklaracji (identyfikacja produktu umozliwiajaca odtworzenie jego historii; moze zawiera¢ obraz barwny wystarczajaco wyrazny, kiedy

konieczne jest zidentyfikowanie sprzetu elektrycznego): zdjecie na stronie 1.

5. Wymieniony powyzej przedmiot niniejszej deklaracji jest zgodny z odno$nymi wymaganiami unijnego prawodawstwa harmonizacyjnego: LVD
2014/35/UE oraz EMC, 2014/30/UE - artykui 2, punk?2 ust d.
6. Odniesienia do odno$nych norm zharmonizowanych, ktére zastosowano, lub do innych specyfikacji technicznych,
w stosunku do ktorych deklarowana jest zgodnos¢: PN-EN 60947, PN-EN 61439 i PN-HD 60364 z p/z
7. Informacje dodatkowe: Urzadzenia badane sa na podstawie norm IEC-947-4-2,9.1.2, PN-EN 61439, PN-HD 60364 oraz norm pokrewnych. Przyrosty temperatury, whasciwosci
dielektryczne, zdolnos¢ dziatania oraz stan zwarciowy, prawidtowe. Urzadzenie pracuje przy czestotliwosciach ponizej 9 kHz i zgodnie z przepisami PN-EN 60947-1-7.3.3.2.1 z
p/z nie podlega testom kompatybilnoéci elektromagnetycznej EMC na emisj¢. Badania EMC zgodnie z EN60947-4-9.3.5.1.1 Tabela-14 na zaciskach aparatu
prawidlowe. Odporno$ci na zaburzenia elektromagnetyczne nie byly wykonywane, gdyz aparat nie jest przeznaczony do pracy w poblizu takich Zrodel. Ponadto jednorazowe
zaklocenie nie wywola w urzadzeniu niepozadanych skutkéw.  Urzadzenie wykonano na zaméwienie Nabywcey w formie ustugi. Oswiadczenie wydajemy pod warunkiem,
ze uktad moze by¢ podiaczany i uruchamiany jedynie przez osobg posiadajaca odpowiednie uprawnienia elektryczne. Ustawa z dn. 10.04.1997 r.- Prawo energetyczne (Dz. U. Nr
54 7 4.06.1997 r. poz. 348 z p/z) oraz Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej w sprawie wymagan kwalifikacyjnych (Dz. U. Nr 89 z 28.04.2003 r. poz.
828 z p/z). AVO technika Sp. z 0. 0. nie ma mozliwo$ci wykonania pomiaréw i badan po podtaczeniu urzadzenia przez nabywce. Zatem zgodnie z Art. 449.3. § 112 USTAWY
dnia 23 kwietnia 1964 r. Kodeks cywilny (Dz. U. z 1964 t.Nr 16, poz. 93 z p/z) za podtaczane odbiorniki odpowiedzialno$¢ ponosi instalator komponentu.
Podpisano w imieniu:
(imi¢ 1 nazwisko, stanowisko): Robert Pawel Rudnicki Prezes Zarzadu
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Podpis producenta

AWAGA! Urzadzenie opracowano w spotce AVO technika. Posiada oryginalny uktad polaczen czgséci
elektronicznych nie wystgpujacy w innych opracowaniach. Prawa autorskie urzadzenia chronione s3 umowa miedzy
R. Rudnickim a spotkag AVO technika. Proby kopiowania urzadzen $cigane beda z nalezyta staranno$cig wraz z

whniesieniem pozwu odszkodowawczego.

UWAGA! Zuzytych urzadzen produkcji AVO nie wolno wyrzuca¢ do altany $mietnikowe;. .‘

3K

Aparature oraz opakowania nalezy odda¢ do recyklingu. Dbajac o srodowisko karton
z urzgdzeniem wypetiono czystymi, mielonymi odpadami biura naszego zaktadu.
Do przesyltki dodajemy odpady powstate w trakcie wykonania ustugi. ‘ ’
Zamawiajgcy zobowigzuje si¢ do przekazania w/w odpadoéw firmie recyklingowe;.

Dokument do pobrania na avotechnika.pl
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